Inquadramento 5

arredo urbano ingombro edifici
——— asfalto —— marciapiede
— — — —  Dbinari ferroviari ——  muri
— cancello ——  new jersey
cavalcavia ——  parapetti
ciglio fosso ——  paratia roggia
——  ciglio scarpata ——  piede fosso
———  copertura piede scarpata
cordolo punti illuminazione
edifici recinzione
—— guard rail = scale
impianti segnaletica verticale
— terreno semafori
linee elettriche aeree —  strutture metalliche
vegetazione punto rilevato e numero identificativo
i e \\ i
/ § 3 2 | s ‘o i il
l-——-‘__!:=l‘ - i . if N N Y = \% \“% YN
|
VIAG. MORONI - $P525
VIA-G. MORONI - SP525
- / R I \ g U \ " s E’% ol ﬁl i \g/ AT “ \
| A // 25 6 - - N Kool N . | G i l | l ==\\ \/’—- iﬂ
i / = \\— ‘ ( / l -
A ™\ - - | \
53 ST t’::j—._l
i /Hl \%
\
)
Bergamo
%/
I I t 6 Dalmine
o
/ Z"‘F Ve N
N
\/\/ -
Osio Sopra
|
\ T~
| 1 -
| Osio Sotto
\ »
-~ Verdellino
L \
F. - t > w
inanziato JERN e ™ . .
i ) Ministero » L . . Re ione
dall'Unione europea |y delle Infrastrutture [ I * g .
NextGenerationEU & Sdeliizasport s . H&l&iﬂgmanl . Lombardia = &
S DI RIPRESA E RESILIENZA PROVINCIA )}d DEL “\\,
DI BERGAMO COMUNE DI BERGAMO
X Finanziato dall'Unione Europea - Next Generation EU - Trasporto rapido di massa - Misura M2C2 - 4.2 del PNRR
SOGGETTO ATTUATORE DI PRIMO LIVELLO
G A4/, o
\ o i &
\ \\7'-"§.\ /;.':¢ e “\\’\,
. —= b N COMUNE DI BERGAMO
I \\\\,\\ \ \ COMUNE DI BERGAMO
e S \ . . .
\%/ e TE——————— .= / Piazza Giacomo Matteotti, 27 - 24122 Bergamo (BG)
‘\%\ it ]/
\—QQQ ::j[’]/ *i} % SOGGETTO ATTUATORE DI SECONDO LIVELLO
VIA G. MORONI - SP525 \\AUQ\ ‘\\ l / - l
SEEEEESES e e —Y. }§ RN /_’:,,_/ / ‘
S e | i » / | ‘ e P /
n% o 5 = 7 prg N
\\J\H N \YJ | Bl —— e // ATB Mobilita S.p.A.
5 . g R B % / i
S | L Via Gleno, 13 - 24125 Bergamo (BG)

R ! .
- VIA G. MORONL - SP525 3 —f— %

T “ REALIZZAZIONE DI UN SISTEMA E-BRT TRA | COMUNI DI
BERGAMO, DALMINE E VERDELLINO

PROGETTO DEFINITIVO

CUP: H11B21006730001 - CIG: 9562909A25

Mandanti: F
APPALTATORE : Artelia Sas
Rue Simone Veil 16
93400 Saint-Ouen-sur-Seine
Vitali S.p.A. . (France)
ITAL via Lombardia 2/A = ERREGI
. S Piazza del Viminale 14
20068 -Peschiera Borromeo (Ml) SRREGI e ST 00184 Roma (RM)
our construction partner * ]
g P siudiocARRARA Studio Carrara
Ares y SN ViaT. Tasso 89
PROGETTISTI Dreansbubdes 24121 - Bergamo (BG)
Capogruppo/mandataria: +
. . . Pide
A Artelia Italia S.p.A. O pide Via Fosse 13
Piazza G. Marconi 25 36063 Marostica (V1)
+
ARTELIA (144 -Roma (RM) P Pini
Passion & Solutions PINI Via Cavour 2
Italia SMART ENGINEERING 22074 - LOmaZZO (CO)
IL PROGETTISTA ) IL PROGETTISTA E RESPONSABILE DELL'INTEGRAZIONE i IL RESPONSABILE UNICO DEL PROCEDIMENTO
Ing. Mauro Massi Ing. Marco Gonella Ing. C. Rita Donato
B Gennaio 2024 REVISIONE A SEGUITO RICEZIONE OSSERVAZIONI VERIFICATORI | Pier Valerio Botti Alessandro Bizioli Marco Gonella
Ottobre 2023 EMISSIONE Luca Gualandris Alessandro Bizioli Marco Gonella
¢ REV DATA TIPO DI EMISSIONE REDATTO CONTROLLATO APPROVATO/AUTORIZZATO

4.9 RILIEVI TOPOGRAFICI
Planimetria rilievo stato di fatto - Inquadramento 5 e 6
Via dei Caniana, Via G. Moroni, Via per Grumello - Bergamo (BG)

IDENTIFICAZIONE ELABORATO SCALA:1.500

Commessa Lotto Fase Tratto Tipo doc. Disciplina / WBS 1-2 Progressivo doc  Revisione
DATA:

B{2/3ID|O0 |0 |D|O0O|O0O|P|8|R|T|B|R|C[1[{|0][0|4 | B]|| cennnoze




	Fogli e viste
	Inquadramento 5-6


